LATT TiPUS
LATT TYPE

LINEARIS AKTUATOR ES MINI MOTOR
LINEAR ACTUATOR AND GEAR MQOTOR

A LATT tipusu teleszképos linedris aktuator egy specidlis
valtozata a LAT aktudtornak, amely ugyanazokkal a jellem-
zOkkel bir az elektromechanikus tolderd terhelés és sebes-
ség terén, kivéve, hogy a kitold mechanizmus burkolva van,
igy ez egy sokoldalu és megbizhaté motor.

Ez a linedris aktuator 6 szabvanyos I6kethosszal készul 50-
300 mm kozott, de egyedi igények szerint testreszabott
megoldas is szallithato.

A LATT tipusu linedris aktuator opciondlisan, hévéddvel és
Hall-effektus jeladdval szerelhetd, mely alkalmas a pozicid
és forgasirany ellenérzésére. Végallas kapcsold és sziikség
esetén elektronikus vezérld kartya is rendelkezésre all.

Az aktudtor 3 mm-es menetemelkedésl trapézorsé-
val 6nzédro, igy alkalmas lehet szoritéd feladatokra is.
Ugyelni kell arra, ha a szoritd poziciot elérte az aktua-
tor a motor fesziltségteleniteni kell, egyébként leég.

The telescopic actuator, model LATT , is a product derived
from the LAT version, which has the same characteristics in
terms of electromechanical thrust loads and speeds, com-
plete with shirt and aluminum stem that make it a versatile
and robust engine.

Produced in 6 standard strokes from 50 to 300 mm, but also
customized according to specific customer requirements.
To the options available on the version LAT, thermal protec-
tor and encoder with Hall effect for control of the position
and direction of advance, is added to the system by means
of electronic sensors adjustable limit switches, if necessary,
with the electronic board for management of the Latt.
Theactuatorisself-lockingwitha3mmleadtrapezoidalscrew,
therefore it can be suitable for squeezing applications, too.
When the actuator reach the squeezing position, the motor
should be switched off, otherwise it may burn out.

Csak szakaszos hasznalatra javasolt! Folyamatos miikodtetés melett a termék karosodhat!
The product is suggested to use periodically! Under continouos movement the product can be damaged!
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Magneses szenzor
opcios lehettség!
Magnetic sensor

on request!

Likethossz
Stroke

Front attack on request!

Elst oldali haszndlat kérésre!

Szenzor kabel. Hossza 1800mm
Sensor cable. Length 1800mm
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LATT linearis aktuator adatai
LATT linear actuator datas

Cikkszam / Code Terhelés Névl Terhelés Névl
. nélkiil e"hefe’ Max nélkiil cvieges
R . Loketh: k iiltsé é y 3 Gssé
Aktuatorjelado  Aktuator o Setm?::o Tipus F:’sozlltllats:g sebesség* :Ieorm?neasl terhelés  aramerdsség ar:::;rit:‘sasleg
nélkiil jeladoval Type 9 No load load Max. load No load t
Actuator Actuator 50 100 150 200 250 300 speed* 0a current curren
without encoder with encoder
(mm) (V) (mm/s) (N) (R)
85.006._ _ 103.006.__ 001 029 057 085 113 141 12 13 20 30 0,2 0,4
LATT0,5A 1/12
85.007._ _ 103.007.__ 002 030 058 086 114 142 24 26 40 60 0,2 0,7
85.008._ _ 103.008.__ 003 031 059 087 115 143 12 6 40 70 0,2 0,4
LATT 0,5A 1/27
85.009._ _ 103.009.__ 004 032 060 088 116 144 24 12 80 140 0,2 0,7
85.010._ _ 103.010.__ 005 033 061 089 117 145 12 3 80 150 0,2 04
LATT0,5A 1/48
85.011._ _ 103.011.__ 006 034 062 090 118 146 24 6 160 300 0,2 0,7
85.012._ _ 103.012__ 007 035 063 091 119 147 12 15 160 300 0,2 04
LATT0,5A 1/108
85.013._ _ 103.013.__ 008 036 064 092 120 148 24 3 320 600 0,2 0,7
85.014._ _ 103.014.__ 009 037 065 093 121 149 12 18 40 80 03 038
LATT1A1/12
85.015._ _ 103.015.__ 010 038 066 094 122 150 24 36 80 180 03 13
85.016._ _ 103.016.__ 011 039 067 095 123 151 12 8 100 130 03 038
LATT1A1/27
85.017._ _ 103.017.__ 012 040 068 09 124 152 24 16 200 260 03 13
85.018._ _ 103.018.__ 013 041 069 097 125 153 12 45 220 400 03 08
LATT 1A 1/48
85.019._ _ 103.019.__ 014 042 070 098 126 154 24 9 440 800 03 13
85.020._ _ 103.020.__ 015 043 071 099 127 155 12 2 400 650 03 0,8
LATT 1A 1/108
85.021._ _ 103.021.__ 016 044 072 100 128 156 24 4 800 1300 03 13
85.022._ _ 103.022.__ 017 045 073 101 129 157 12 28 130 200 0,4 14
LATT2A1/12
85.023._ _ 103.023.__ 018 046 074 102 130 158 24 56 260 400 0,4 2,2
85.024._ _ 103.024.__ 019 047 075 103 131 159 12 13 200 400 0,4 14
LATT 2A1/27
85.025._ _ 103.025.__ 020 048 076 104 132 160 24 26 400 800 04 2,2
85.026._ _ 103.026.__ 021 049 077 105 133 161 12 7 350 700 0,4 14
LATT 2A1/48
85.027._ _ 103.027.__ 022 050 078 106 134 162 24 14 700 1400 04 2,2
85.028._ _ 103.028.__ 023 051 079 107 135 163 12 3 700 1300 04 14
LATT 2A1/108
85.029._ _ 103.029.__ 024 052 080 108 136 164 24 6 1400 2500 0,4 2,2
85.030._ _ 103.030.__ 025 053 081 109 137 165 LATT4A1/12 12 37 240 400 0,5 2,5
85.031._ _ 103.031.__ 026 054 082 110 138 166  LATT4A1/27 12 16 450 800 0,5 25
85.032._ _ 103.032.__ 027 055 083 111 139 167 LATT4A1/48 12 10 900 1500 0,5 25
85.033._ _ 103.033.__ 028 056 084 112 140 168 LATT4A1/108 12 5 1500 2600 0,5 25
A Arendelési cikkszam magyarézatot lsd lent / The descrition of order code see down below
* terhelés alatt a feltiintetett érték kb felével kell szdmolni!  half of the indicated value should be considered when it is loaded!
85. 006. 001

Linedris aktudtor csoport jele / Sign of the linear actuator
Linedris aktuator tipusanak jele / Sign of the linear actuator type

Lokethossz jele / Stroke sign
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LINEARIS AKTUATOR ES MINI MOTOR
LINEAR ACTUATOR AND GEAR MQOTOR

KIEGESZITOK MINI AKTUATOROKHOZ, MINI MOTOROKHOZ
ACCESORIES FOR MINIATURE ACTUATORS AND GEARMOTORS

Kiegészit6k adatai
Accesories datas

Cikkszam Tipus Megjegyzés
Code Type Note
PTChévédelem
85.099.003 PTC thermic protection
85.099.006 Vezerlo.kartya Impulzus vezérlés
Electronic board Impulse controll
Magneses érzékeld Csak a LATT tipushoz
85.099.007 Magnetic switch Only for LATT type
*)o - - , .
Bama
Barna b N b1 Brown
Brown
ed
zd [
- Szenzor 1 Green Szanzor 2 b
Feszilltség 12/24 Vdc Sensor 1 200 mA : a i
Voltage 12/24 Ve l l S :\ﬂ—@Q ? fesz[JTt:g ‘?.'lzdfg!ll Vdc
| a u} c | b Motar side voltage
Fehér Fener 12/24 Vde
White T White
a1 (NC) b1 (NC)
)

Szenzor [ Sensor
(@] \ l’ Led

00o
Barna Fehér
Brown White
Zold {kimenet)
Green (out)

Vezérl6kdrtya felépitése
Electronic board design

al-b1: 1-es relé valtéérintkezd - kommutaciés dram 2A  al-b1: relay with 1 changeover contact -commutation

min. (tekercs fesziltség 12/24 Vdc) current 2A min. (coil voltage 12/24 Vdc)
a-b: 2-es relé véltdérintkezd - kommutacids dram 7A min.  a-b: relay with 2 changeover contacts -commutation
(tekercs fesziltség 12/24 Vdc) current 7A min. (coil voltage 12/24 Vdc)
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HALL JELADO

HALL EFFECT ENCODER

Csatlakozas / Connection
= Piros / Red Bama/Brown _+
—O
Ibolya Kek
Motor betaplalas Violet Blue
Motor power supply Enkoder ki Enkéder ki
1 szonda 2 szonda
Encoder out Encoder out
*  Fekete / Black 1 probe 2 probe .-
Narancs / Orange

Szondaval szerelt hall szenzoros magneses jeladd, mely a
motor testbe van épitve. A szonda tépfesziltsége 4,5-30 V-ig
terjed. A két szondas jeladd pozicié és forgasirdny véltozéas
mérésére alkalmas. A jeladd NPN vagy PNP (kérés szerinti)

jelet bocsat ki.

Lapos kabel
Cable flat
Veec 4,530V
Vdc 4,5/30 V

Magnetic encoder with hall's probe putinside the gearmotor
body. Hall's probe supply voltage: Vdc from 4,5-30V max.
With two probes advance sense survey shaft rotation signal
with state. Encoder release NPN or PNP (upon request) signal.

Elérhetd valtozatok / Available versions

1 polusu jeladd (1 impulzus / fordulat)
Encoder 1 pole (1 pulse / motor revolution)

4 poélusu jeladd (2 impulzus / fordulat)
Encoder 4 pole (2 pulse / motor revolution)

Volt Volt
10 = 10 =
8 B
6 B
4 4
2 2
Motor ford. szam Motor ford. szam
2 1° fordulat 2° fordulat hatorfevolution 0 1 fordulat > fordulat Motor revolution
1° revolution 2° revolution 1° revolution 2° revolution
5/30 VDC +5 VDC
+
R 10K
HALL | o TTL vagy
szenzor DTL kapu
HALL TTLor
sensor — DTL gate
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